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PARKOVACI SENZOR PRE INSTALACIU VPREDU AJ VZADU

PRINCIP CINNOSTI

Vyrobok je elektronické zariadenie vyvinuté pre ulahcenie procesu parkovania vozidla. Tento systém bol vytvoreny tak, aby ho bolo
mozné pouzit ako na prednom, tak aj na zadnom narazniku vozidla.

Pre spravnu funkciu predného systému je nutné instalovat tlacidlo (Y), ktoré je sucastou dodavky, do pozicie 3. riadiacej jednotky
(celkova schéma na str. 3).

Parkovaci senzor je zalozeny na baze odrazu ultrazvukovych vin, hned ako tieto viny narazia na prekazku.

Pretoze poznédme rychlost Sirenia zvuku vo vzduchu a mézeme zmerat cas, ktory uplynie od vyslania série impulzov do okamihu
ich zachytenia po odraze od prekazky, mézeme vypocitat vzdialenost prekazky od zdroja zvuku. V tomto konkrétnom pripade su k
dispozicii Styri zdroje zvuku, ktoré umoznuju rovnomerné pokrytie zony chraneného vozidla.

Kazdy z tychto zdrojov je tvoreny ultrazvukovym modulom, ktory je zéroven aj prijimacom pre odrazenu vinu.

Preru3ované pipnutie signalizuje, Ze sa vozidlo pribliZilo k prekazke. Cim viac sa vozidlo priblizi k prekazke, tym vyssia je frekvencia
pipania. Len ¢o je dosiahnuta minimalna bezpecéna vzdialenost, zmeni sa pipanie na suvisly ton.
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Obsah supravy

A - riadiaca jednotka

B - kalibra¢ny skrutkovac

C - velcro pasky

D - bzuciak

E - Sablona pre lakovanie

F - silikonovy kruzok

G - vodice kapsul 4,2 m

H - vodice kapsul 3,5m

| - kdbel bzuciaka

L - kable

M - kapsuly

N - 3ablény pre dierovanie

Z - siprava mechanického prislusenstva

Y - zapinacie/vypinacie tlacidlo LED pre instalaciu
prednych parkovacich senzorov

Prislusenstvo pre instaldciu ISH
O - podlozky
P - lepiaca péska k podlozkam

Prislusenstvo pre instaldciu ESH
Q - silikénovy krazok pre pruzinu
R-pruzina

S - Sikma vyrovnavacia podlozka 10°
T - $ikma vyrovndavacia podlozka 5°
U - ochranny krazok

V - zarazka pre pruzinu

NACINIE POTREBNE NA INSTALACIU

b,
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LEGENDA

A -frézka @ 19 mm

B -vitacka E - klieste
C-vrtdk @ 2,5 mm F - rezak
G - maly gulaty pilnik

D - zvinovaci meter




CELKOVA INSTALACNA SCHEMA

Obr. 1
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LAKOVANIE KAPSUL A PODLOZIEK

Pred zapojenim senzorov je vhodné nalakovat kapsuly a podlozky na farbu vozidla.

Pri lakovani je nutné pouzit papierové ochranné sablény, ktoré su stcastou supravy tak, aby nedoslo k zalakovaniu délezitych

Casti kapsuly a nedoslo teda k zmene funkénych vlastnosti.

Pred natieranim je nevyhnutné pouzit Specidlnu podkladovu farbu, overit, ze lak celkom zaschol, aaz potom je mozné namontovat
\komponenty.
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VSEOBECNE UPOZORNENIA PRE INSTALACIU DO NARAZNIKOV

Umiestnenie a natocenie senzorov ma zasadny vplyv na spravnu funkciu systému. Preto treba pred zacatim instaldcie overit niek-
toré podmienky:

- v mieste zvolenom pre umiestnenie senzorov musi byt vnutri naraznika dostato¢né hibka a priestor pre ich jednoducht montéz,
- je nutné dodrziavat pokyny pre umiestnenie a odporucania tykajlce sa pouzitého prislusenstva, ktoré ma byt pouzité s ohfadom
na vysku a tvar naraznika.

Je velmi doélezité, aby boli senzory na naraznikoch umiestnené s ohladom na vysku nad zemou, ktord by sa mala pohybovat cca
medzi 35 cm a 65 cm. Senzory musia byt umiestnené ¢o najrovnobeZnejsie s vozovkou.

5 Obr. 2b

Z tohto dévodu su vnutri doplnujuceho balenia ESH (ABP0214) dva druhy sSikmych vyrovnavacich podloziek: jedna so sklonom
5° (A) a druha so sklonom 10° (B) (pozrite instalacie s doplnkovym krizkom S a T). Tie budu potrebné na Upravu pripadného ne-
spravneho sklonu senzora, ktory je dany tvarom naraznika. Pokial nie je mozné ani s jednou z vyrovnévacich podloziek dosiahnut
rovnobezné umiestnenie, je potrebné vybrat tu, ktord usmernuje senzor viac hore.

Pokial ndraznik umoziuje vertikalne umiestnenie, je mozné pouzit fixacny krizok kapsuly bez vyrovnavacej podlozky. Za tychto
podmienok je mozné pouzit aj systém ISH (pozrite instalaciu s ISH, obr. 4).

Obr. 2a
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Vzdialenost medzi senzormi by sa mala pohybovat medzi min. 30 cm a max. 70 cm. Je délezité, aby boli senzory vzajomne
vodorovné a aby vzdialenosti od boku vozidla boli pokial mozno rovnaké. Ak je to mozné, odporuca sa umiestnenie opisané
na obrazku. Pri rozhodovani o umiestneni kapsul je doleZité brat do Gvahy ich akény radius:

-vnutorny cca 110 cm. - vnutorny cca 150 cm.
FRONT {— vonkajélycca 90 cm. REAR { - vonkaj§|>/cca 100 cm.
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Instaldcia so systémom ISH (Internal Sensor Holder) Obr. 4

A POZN.: FREZKOU VYREZAT Z VONKAJSEJ STRANY SMEROM DOVNUTRA NARAZNIKA
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Instaldcia so systémom ESH (External Sensor Holder) Obr.5 )
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PROGRAMOVANIE

Zékladné programovania pre bezchybné fungovanie vyrobku na vozidle su dve: naprogramovanie rychlosti (iba pre predny systém)
a maskovanie prekazok a vycnelkov (pre oba systémy), ktoré sliizia na zamedzenie chybnej signalizacii.

Pokial sa instalacia napriek tomu liSi od 3pecifikovanych pokynov, ma systém moznost vykonat dalsie naprogramovanie, a to
predovsetkym nastavenie pre zniZzenie jeho vykonu (pouzivajte iba vtedy, ak je to nevyhnutné!) alebo naprogramovanie, vdaka
ktorému je mozné obmedzenie snimania boc¢nych kapsul, ¢o je mozné vykonat iba pri velmi zaoblenych néraznikoch alebo ked'
vychddza umiestnenie boc¢nych kapsul velmi blizko okrajom vozidla.

Nasledne su uvedené spdsoby pre vykonanie 4 naprogramovani:

MASKOVANIE SNIMANIA PREKAZOK ALEBO VYSTUPKOV

OBMEDZENIE VYKONU SYSTEMU

OBMEDZENIE SNIMANIA BOCNYCH KAPSUL

ZAZNAMENANIE RYCHLOSTI (pokial je pouzivany systém s krokomerom)

MASKOVANIE SNiMANIA (vzdy odporuéené pri systéme front)

Toto naprogramovanie umoziuje systému zachytit objekty, ktoré su vzdy pritomné vnutri snimacieho laloku, a pocinat si tak, ze
pocas fungovania nebudu brané do Uvahy (napr. vie¢né haky pre zadné systémy alebo vycnievajuce objekty pri prednom systéme).
Naprogramovanie je potrebné vykonat nasledujicim spésobom:

Pozn.: Uistite sa, Ze sa v blizkosti vozidla aspon do vzdialenosti 1 metra, na ktorom st nainstalované kapsuly, nevyskytuju
objekty alebo osoby.

1. Odpojte konektor TLACIDLA S LED prednej riadiacej stanice, pozicia 3 (schéma na str. 3, obr. 1)

2. Medzitym pripojte CERVENO/MODRY vodi¢ na ukostrenie pri odpojenom systéme.

3. Pripojte CERVENY a SIVY na 12V, stanica vyda 1 prenikavy ton. Pokial naprogramovanie prebehlo Gspe$ne, ozvi sa po maximalne
120 sekundéch dalsie 2 tény. Pokial sa naprogramovanie nepodarilo, budu vydané 4 tony.

4. Odpojte CERVENY a SIVY drét od 12V a odpojte CERVENY vodi¢ od ukostrenia.

5. Znovu zapojte konektor TLACIDLA S LED a potom systém vyskusajte.

4 N

@gm ON » Beep

CERVENO/MODRY

Beep Beep
Beep Beep
POZOR!
MASKOVANIE MUSI BYT
VYKONAVANE PRI ZAPNUTOM
MOTORE.
9 Obr. 6 )

POZN.: VO VACSINE PRIPADOV JE PRE NAPROGRAMOVANIE MASKOVANIA DOSTACUJUCE PO PRIPOJENI CERVENO/
MODREHO VODICA NA UKOSTRENIE OTOCIT DOSKU SO ZARADENOU SPIATOCKOU. JE VSAK NUTNE DAVAT POZOR
NA VOZIDLA, KDE JE AKTIVACIA SPIATOCKY UMOZNENA S OMESKANIM INYM NEZ +15.

V TOMTO PRIPADE VYKONAJTE FYZICKY PRIPOJENIE CERVENEHO A SIVEHO VODICA K +12V.
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OBMEDZENIE VYKONU SYSTEMU

Tuto funkciu je mozné vyuzZit iba vtedy, ak je to nevyhnutné. Vyrazne totiz znizuje vykon systému a odburava tak nespravne snima-
nie spdsobené indtalaciou odlisnou od vyssie uvedenych udajov.
Pre nastavenie tejto funkcie staci pripojit CERVENO/MODRY vodi¢ ku kladnému pélu napajania spiatocky.

@ CERVENO/MODRY SET-UP

OBMEDZENIE SNIMANIA BOCNYCH KAPSUL

Tato funkcia umoznuje obmedzit snimanie bo¢nych kapsul, ak nadmerné snimanie neumoznuje spravny odhad vzdialenosti od
prekézky umiestnenej celne, napr. pri tesnom parkovani medzi dalsie dve autd alebo k stene garaze. Pre nastavenie tejto funkcie
staci spojit ZLTY drot k ukostreniu (funkcia odporicana pre vacsinu instalacii).
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POUZITIE SYSTEMU NA PREDNOM NARAZNIKU

Parkovaci systém na pouzitie na prednom narazniku vozidla je mozné pouzit tromi réznymi sposobmi podla toho, ako je naprogra-
movany pomocou PDC/Alarm programatora; dva z tychto spésobov predpokladaju registraciu rychlosti ziskanej pomocou pripoje-
nia CIERNO/ZELENEHO vodica k pocitadlu prejdenych kilometrov vozidla. Vsetky tri sposoby fungovania su nastavené tak, ze predny
parkovaci systém bude aktivovany v momente, ked' bude zapnuta pristrojova doska, a zakazdym, ked bude zaradena spiatocka.
Medzi spésobmi pouzitia su nasledujtice rozdiely:

1) Manudlny systém (tovarenské nastavenie):
Spobsob predpoklada, ze 20 sekund po vyradeni spiatocky alebo stlaceni tlacidla LED pri zaradenej spiatocke dojde k deaktivacii
systému. Po opdtovnom zaradeni spiatocky alebo stlaceni tlacidla LED bude systém opat aktivovany.

2) Systém vypnutia s rychlostou (naprogramovanie funkcie ¢. 43 a ¢. 44 v ON s PDC programatorom):

Systém je naprogramovany tak, Ze sa vypina niekolko okamihov po prekroceni nastavenia rychlosti.

Pri jazde je mozné systém aktivovat za predpokladu, Ze rychlost vozidla bude nizZsia nez nastavena hodnota, zaradenim spiatocky
alebo stla¢enim tlacidla LED.

3) Systém vypnutia a aktivacia s rychlostou (naprogramovanie funkciou ¢. 43 a ¢. 44 s PDC programéatorom v ON):

Aktivacia systému je nezavisld od spiatocky. Parkovaci systém sa aktivuje v okamihu, ked sa zapne pristrojova doska, a vypne sa
niekolko okamihov po dosiahnuti nastavenej rychlosti. Reaktivacia systému je automatickd a uskuto¢ni sa znizenim rychlosti pod
rychlost nastavenu.

DOCASNE VYRADENIE: v pripade, ze chceme doc¢asne vyradit automaticku reaktivéaciu systému, je mozné to dosiahnut stla¢enim
tlacidla LED (systém potom znovu plne obnovi svoju funkciu), opatovnym stlacenim tlacidla LED alebo automaticky pri budicom
zapnuti pristrojovej dosky.

NASTAVENIE RYCHLOSTI

Pre nastavenie rychlosti pre vypnutie parkovacieho systému je nutné postupovat nasledovne:

1) Nastartujte vozidlo a skontrolujte, ¢i je tlacidlo LED zapnuté.

2) Raz stlacte tlacidlo LED a skontrolujte, Ze zhaslo.

3) Stlacte tlacidlo LED, drzte ho cca 30 sekund a vyckajte na sériu signalizacii (6 pipnuti), ktoré indikuju prepnutie systému do rezimu
nastavenia rychlosti.

4) Pokracujte v jazde (odporuca sa neprekrac¢ovat 30 km/hod.) a po tom, ¢o je dosiahnutd pozadovana rychlost, stlacte tlacidlo LED
pre potvrdenie jej uloZzenia do pamate. Pre overenie, Ze systém nastavil spradvnu rychlost, tuto rychlost prekrocte a skontrolujte, ¢i sa
chvilu potom systém vypne (tlacidlo LED OFF). Potom zniZte rychlost pod rychlost nastavenu a overte, Ze sa systém po niekolkych
sekunddch znovu zapne (tlacidlo LED ON)

-7-



KALIBRACIA

Pomocou troch trimrov umiestnenych na riadiacej stanici je mozné upravit funkcie na zdklade potrieb klienta alebo vyhotovenia
naraznikov.

Trimry kontroluju tri funkcie:

CITLIVOST - nastavenie citlivosti snimania kapsul, teda moznost zmeny chraneného priestoru.

OFFSET - vzdialenost snimania nebezpecnej zony -, nepretrzity zvuk”.

ROZSAH - kontrola rozsahu signaliza¢ného bzuciaka.

.
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DOPLNKOVE FUNKCIE
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STLMENIE AUTORADIA - tato funkcia umoznuje automaticku aktivaciu stimenia
autoradia (mute) pocas zaradovania spiatocky a vSeobecne aktivaciu parkova-
cieho systému pre zabranenie tomu, aby hlasitost zvuku prehlusila signalizaciu
systému.
Na aktivaciu tejto funkcie pripojte FIALOVY vodi¢ k preduréenej funkcii MUTE na
autoradiu.
POZNAMKA PRE POUZITIE S PREDNYM SYSTEMOM: v pripade, Ze sa programuje
stanica parkovacieho systému pre funkciu spojenu s pocitadlom prejdenych kilo-
metrov, neodporuca sa pouZivat funkciu mute. (_ Obr.11 AUTORADIA y
. J
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VYRADENIE SYSTEMU PRE PRIVESNY VOZIK
TRAIL - tato funkcia uréend pri zadnej aplikacii umozfuje automaticki deakti- Trailer disabling
vaciu stanice v pripade odobratia ukostrenia z elektrického konektora privesného
vozika.
Disabling OFF Disabling ON
HNEDY HNEDY | TRAIL
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DIAGNOSTIKA

Pocas fungovania systém stdle zachovava aktivnhu autodia-

. . P L e Obr. 13
gnostiku, ktord pomocou prislusnych zvukovych signalizcii
upozornuje pouzivatela na pripadny vyskyt anomalii pri jednom
alebo viacerych senzoroch. Pokial' budu po zapojeni systému zi-

stené poruchy, ozve sa jedna alebo viac zvukovych signalizacii:
1 2 3 B C D

- dIhé pipnutie s odliSnym ténom + 1 kratke pipnutie =

A
porucha na senzore A; m
- dIhé pipnutie s odliSnym ténom + 2 kratke pipnutia = - 'Jl:fl" 'Jl:{l"

porucha na senzore G;
- dIhé pipnutie s odliSnym ténom + 3 kratke pipnutia =
porucha na senzore B;
- dIhé pipnutie s odliSnym ténom + 4 kratke pipnutia =
porucha na senzore N.

Po tom, ¢o systém vykona signalizaciu, odpoji chybné senzory
a opat zac¢ne normdlne fungovat. Pokial sa pocas prevadzky NARAZNIK 0 G B NARAZNIK
objavia anomalie, riadiaca stanica prerusi beznu signalizaciu za- LAVA PRAVA
. sy v . e . . STRANA STRANA
chytenia prekazky a vysle signalizaciu diagnostickou, ako bolo
uvedené vyssie. [ ]
. J

NAVOD NA POUZITIE PREDNEHO SYSTEMU

Pritomnost prekazky bude ozndmena prerusovanou R
zvukovou signalizaciou. Pri priblizovani k prekazke,
pocinajlc vzdialenostou asi 110 cm, frekvencia si-
gnalov narasta a pri vzdialenosti asi 30 cm prechad-
za do suvislého ténu (obr. 14).

Frekvencia signalizacie sa v pripade vzdalovania sa
od prekézky znizuje az do vzdialenosti cca 80 - 90
cm. Pri dalsom oddialeni od prekazky potom signa-
lizacia ustava.

Systém sa aktivuje automaticky pri zapnuti
zapalovania a pri zaradeni spiatoc¢ky. Vypnutie zaleZi
na naprogramovani, ktoré bolo vykonané pocas
instalacie. Predovsetkym su k dispozicii tri nasle-
dujuce typy funkcif:

Obr. 14 )

1) Systém s timrom alebo manualny
Systém sa deaktivuje 20 sekind po tom, ¢o bola vyradend spiato¢na rychlost, a znovu sa aktivuje po kazdom zaradeni spiatocky
alebo stlaceni tlacidla LED.

2) Systém vypinania z dévodu prekrocenia rychlosti
Systém sa deaktivuje pri prekroceni naprogramovanej rychlosti a reaktivuje sa po kazdom zaradeni spiatocky alebo stlaceni tlacidla
LED.

3) Systém vypinania pri prekroceni rychlosti a automaticka reaktivacia pri znizeni rychlosti

Systém sa deaktivuje pri prekroceni naprogramovanej rychlosti a reaktivuje sa vzdy, ked' rychlost pod tuto hodnotu klesne. To
umoznuje stalu ochranu pocas operacii pri nizkej rychlosti.

Pomocou tlacidla LED je mozné systém vyradit az do budticeho nastartovania vozidla alebo stlacenia tlacidla.

NAVOD NA POUZITIE ZADNEHO SYSTEMU
Pri zaradeni spiatocky signalizuje pipnutie aktivaciu N
Senzorov.
Pritomnost prekazky bude ozndmena prerusovanou
zvukovou signalizaciou. V pripade priblizovania k
prekazke - pocinajuc vzdialenostou asi 150 cm -
frekvencia signalizacie stupa. Pri priblizeni na 30 cm
prechadza signalizacia do suvislého ténu (obr. 15).
V pripade vzdalovania od prekazky signalizacia sla-
bne az do vzdialenosti asi 80 — 90 cm. Pokial dojde
k dalSiemu vzdialeniu od prekazky, systém prestane
signal vydavat.

S Obr. 15 )
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